
自主研发技术不断迭代自主研发技术不断迭代、、升升

级级，，并同步将技术逐步应用并同步将技术逐步应用

到商用车及乘用车到商用车及乘用车，，支撑上支撑上

汽的智能驾驶技术商业化运汽的智能驾驶技术商业化运

营和技术落地营和技术落地。。

而上汽前瞻技术研究部而上汽前瞻技术研究部

正在进行量产应用的正在进行量产应用的LL22..55++

级自动驾驶系统就是在这一级自动驾驶系统就是在这一

背景下的成果背景下的成果，，这套系统明这套系统明

年 将 量 产 上 市年 将 量 产 上 市 。。 虽 然 是虽 然 是

LL22..55++级别级别，，但系统的智能但系统的智能

程度超出了记者的预期程度超出了记者的预期。。在在

京沪高速公路上京沪高速公路上，，路况复路况复

杂杂，，车辆走走停停车辆走走停停，，装有装有

““智脑智脑””的的 MARMARVEL XVEL X 一一

会儿跟在卡车后面会儿跟在卡车后面，，一会儿一会儿

跟在轿车后面跟在轿车后面，，跟车距离却跟车距离却

有所不同有所不同。“。“自动驾驶模式自动驾驶模式

下下，，通过学习人的行为通过学习人的行为，，结结

合中国实际交通场景合中国实际交通场景，，车辆车辆

遇到卡车就会离得稍微远一遇到卡车就会离得稍微远一

点点，，跟在轿车后面跟在轿车后面，，跟车距跟车距

离就会拉近点离就会拉近点。。我们的系统我们的系统

提供提供77档跟车距离供用户选档跟车距离供用户选

择择。”。”同时同时，，一些典型场景一些典型场景

也根据中国的实际交通场景也根据中国的实际交通场景

做了适应性优化做了适应性优化，，如停车距如停车距

离根据前方不同的情况自适离根据前方不同的情况自适

应不同的停车距离应不同的停车距离。。据了据了

解解，，特斯拉的自动驾驶模式特斯拉的自动驾驶模式

autopilotautopilot 的 停 车 距 离 是的 停 车 距 离 是 55

米米，，但考虑到中国的路况但考虑到中国的路况，，

通过学习大量的实际数据通过学习大量的实际数据，，

缩短最短跟车距离至缩短最短跟车距离至33米左米左

右右，，前方是土方车等大车前方是土方车等大车

时时，，调整到调整到55米米，，有效防止有效防止

加塞的同时确保了安全加塞的同时确保了安全。。

此外此外，，这套系统还有不这套系统还有不

少比特斯拉少比特斯拉autopilotautopilot表现更表现更

优异的地方优异的地方。。系统不但把起系统不但把起

步和刹车调校得更柔和步和刹车调校得更柔和，，还还

新增了红绿灯识别和弯道跟新增了红绿灯识别和弯道跟

车功能车功能，，在自动驾驶模式在自动驾驶模式

下下，，用户能更省心用户能更省心。“。“而而

autopilotautopilot 更适合道路宽阔更适合道路宽阔、、

一马平川一马平川、、车辆不多的大部车辆不多的大部

分美国道路分美国道路。”。”张显宏说张显宏说。。

此外此外，，深度学习能力也深度学习能力也

是这套自动驾驶系统的一大是这套自动驾驶系统的一大

亮点亮点。。系统搭载了上汽自主系统搭载了上汽自主

开发的开发的““随行随行””模式模式，，在在

““随行随行””模式下模式下，，系统能够系统能够

学习大量的用户数据如用户学习大量的用户数据如用户

的驾驶习惯和记录尚未被高的驾驶习惯和记录尚未被高

精度地图覆盖的道路精度地图覆盖的道路。“。“它它

能够记录驾驶员的换道时能够记录驾驶员的换道时

机机、、对安全距离的判断等驾对安全距离的判断等驾

驶习惯驶习惯，，深度学习后深度学习后，，它的它的

‘‘驾驶风格驾驶风格’’会和你越来越会和你越来越

像像。”。”

““我们拿到裸车只有我们拿到裸车只有 33

个月个月。”。”抱着电脑坐在后排抱着电脑坐在后排

监控车辆自动驾驶状态的监控车辆自动驾驶状态的禇禇

鑫说鑫说，，他主要负责系统的软他主要负责系统的软

件 集 成 及 测 试件 集 成 及 测 试 。“。“33 个 月个 月

前前，，这辆车开在路上还像这辆车开在路上还像

‘‘画龙画龙’’一样一样，，在两根车道在两根车道

线之间扭来扭去线之间扭来扭去。。现在现在，，这这

辆车自己在高速路上变道已辆车自己在高速路上变道已

经平稳得和人类驾驶员一样经平稳得和人类驾驶员一样

了了，，每天都有新的进步每天都有新的进步，，但但

对量产而言还只是完成了基对量产而言还只是完成了基

础的功能础的功能，，我们还需要结合我们还需要结合

中国的实际交通场景完成大中国的实际交通场景完成大

量的开发工作才能打造出用量的开发工作才能打造出用

户满意及更智能产品的目户满意及更智能产品的目

标标，，不过相信一年后达到量不过相信一年后达到量

产状态的系统一定会更智产状态的系统一定会更智

能能、、更舒适更舒适、、更安全更安全。”。”他他

低头在电脑上又记录了几个低头在电脑上又记录了几个

数据数据，，处于自动驾驶状态的处于自动驾驶状态的

车开得很稳车开得很稳。。
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抓重点抓重点、、补短板补短板 加快创新发展加快创新发展

上汽自动驾驶交出期中考答卷上汽自动驾驶交出期中考答卷

““我现在接管一下我现在接管一下。”。”安安

虹路虹路--博园路博园路--京沪高速公京沪高速公

路路--嘉闵高架路这段长达嘉闵高架路这段长达

4141kmkm 的路程的路程，，张显宏中途张显宏中途

只说了三四次这样的话只说了三四次这样的话。。

车辆从位于安虹路的办车辆从位于安虹路的办

公园区开出去公园区开出去，，一路上都是一路上都是

自动驾驶模式自动驾驶模式，，而坐在驾驶而坐在驾驶

虽然虽然 LL44 级别的自动驾级别的自动驾

驶更具未来感驶更具未来感，，是真正的无是真正的无

人驾驶人驾驶，，但这一技术目前还但这一技术目前还

处于处于““在路上在路上””的阶段的阶段。。几几

乎所有的专业人士都认为乎所有的专业人士都认为，，

LL44 级别的自动驾驶起码还级别的自动驾驶起码还

需要需要1010--2020年时间才能走入年时间才能走入

普通消费者的生活普通消费者的生活。。

前 瞻 技 术 研 究 部 自前 瞻 技 术 研 究 部 自

20182018 年拿到国内首张智能年拿到国内首张智能

驾驶路测牌照后驾驶路测牌照后，，于去年于去年99

月又获得国内首批智能网联月又获得国内首批智能网联

汽车示范应用牌照汽车示范应用牌照。。通过几通过几

年海量的数据积累年海量的数据积累，，团队的团队的

首席记者 李修惠

从上汽前瞻技术研究部从上汽前瞻技术研究部

安亭基地出发安亭基地出发，，途经曹安公途经曹安公

路上路上GG1515高速高速，，再经京沪高再经京沪高

速到中环速到中环，，这是张显宏每天这是张显宏每天

上下班要走的路上下班要走的路。“。“我开车我开车

的话的话，，每次单程耗时每次单程耗时 4040 分分

钟左右钟左右。。如果用它来走这段如果用它来走这段

路程路程，，前后相差不到前后相差不到 55 分分

钟钟，，差异不大差异不大。”。”上汽集团上汽集团

前瞻技术研究部智能驾驶分前瞻技术研究部智能驾驶分

部高级经理张显宏指了指一部高级经理张显宏指了指一

辆辆 ““ 变 身变 身 ”” 过 的 荣 威过 的 荣 威

MARVMARVEL XEL X说说。。

记者仔细观察了一番发记者仔细观察了一番发

现现，，除了车身前后除了车身前后，，以及两以及两

侧后视镜上嵌入了摄像头侧后视镜上嵌入了摄像头

外外，，这辆这辆MARVMARVEL XEL X与普与普

通车相比并无异样通车相比并无异样。。张显宏张显宏

揭开了揭开了““秘密秘密”：”：原来这辆原来这辆

车上搭载着上汽前瞻技术研车上搭载着上汽前瞻技术研

究部正在研发的究部正在研发的LL22..55++级自级自

动驾驶系统动驾驶系统。“。“这套系统将这套系统将

于明年年中搭载在上汽荣威于明年年中搭载在上汽荣威

的新车型上的新车型上。”。”

对于上汽技术团队来对于上汽技术团队来

说说，，眼下这个节点眼下这个节点，，无疑是无疑是

一场一场““期中考期中考”。”。

和和 LL44 级自动驾驶车辆级自动驾驶车辆

顶上装满激光雷达和其他传顶上装满激光雷达和其他传

感器的原型车不同感器的原型车不同，，这辆车这辆车

乍看和量产车没什么区别乍看和量产车没什么区别。。

““车上顶着一个大包的车上顶着一个大包的

车车，，我们有很多我们有很多，，但这辆车但这辆车

不同不同。”。”张显宏介绍张显宏介绍，，目前目前

的自动驾驶技术有两条路的自动驾驶技术有两条路

线线，，一种是以激光雷达为一种是以激光雷达为

主主，，去实现去实现 LL44 级别的自动级别的自动

驾驶驾驶，，像滴滴像滴滴、、waymowaymo 等等

企业采用的就是这套解决方企业采用的就是这套解决方

案案。。使用激光雷达的自动驾使用激光雷达的自动驾

驶汽车驶汽车，，车顶上就会车顶上就会““鼓个鼓个

包包”。”。另一种路线另一种路线，，则是以则是以

摄像头和毫米波雷达为主摄像头和毫米波雷达为主，，

结合大算力的计算平台结合大算力的计算平台，，去去

实现实现LL22和和LL33级别的自动驾级别的自动驾

驶驶，，特斯拉采用的就是这个特斯拉采用的就是这个

方案方案。。由于一个激光雷达就由于一个激光雷达就

要好几万元要好几万元，，而摄像头只要而摄像头只要

几百元几百元，，所以以量产为目标所以以量产为目标

的车型基本上都会选择第二的车型基本上都会选择第二

套方案套方案。。

““两种方案两种方案，，上汽都在研上汽都在研

发发。。除了这套明年就要量产除了这套明年就要量产

的系统的系统，，城区内城区内LL44级别自动级别自动

驾驶项目驾驶项目，，我们也在研发我们也在研发，，那那

辆车顶上就有个辆车顶上就有个‘‘包包’。”’。”

车顶的车顶的““包包””没有了没有了，，

取而代之的是毫米波雷达和取而代之的是毫米波雷达和

八个摄像头八个摄像头。。据了解据了解，，正在正在

研发的研发的LL22..55++级自动驾驶系级自动驾驶系

统的核心是软件和智能驾驶统的核心是软件和智能驾驶

域控制器域控制器 iECUiECU，，由上汽旗由上汽旗

下的联创电子和创时科技分下的联创电子和创时科技分

别负责硬件生产和底层软件别负责硬件生产和底层软件

开发开发，，而应用层算法是由前而应用层算法是由前

瞻技术研究部自主研发和集瞻技术研究部自主研发和集

成的成的。。

安能辨我是人机？

车顶的“包”没有了

座的张显宏全程基本上座的张显宏全程基本上““动动

口不动手口不动手”，”，他几乎没摸过他几乎没摸过

方向盘方向盘。。只有在遇到急弯只有在遇到急弯，，

或者经过收费站的时候或者经过收费站的时候，，他他

才临时接管一下车辆才临时接管一下车辆。。

与之前体验过的自动驾与之前体验过的自动驾

驶车辆不同驶车辆不同，，这辆车无论是这辆车无论是

跟车跟车、、变道还是刹车变道还是刹车，，驾驶驾驶

风格稳得足以媲美老司机风格稳得足以媲美老司机，，

乘坐体验相当平顺乘坐体验相当平顺，，没有车没有车

辆一制动就晃得乘客疯狂辆一制动就晃得乘客疯狂

““点头点头””的现象的现象。。如果坐在如果坐在

后排低头玩手机后排低头玩手机，，乘客基本乘客基本

无法分辨目前是人在驾驶还无法分辨目前是人在驾驶还

是车辆在自动驾驶是车辆在自动驾驶。。

张 显 宏 介 绍张 显 宏 介 绍 ，， 由 于由 于

LL22..55 ++级别自动驾驶要量级别自动驾驶要量

产产，，所以在系统的舒适性所以在系统的舒适性、、

安全性安全性、、稳定性稳定性、、冗余性上冗余性上

要下很大的功要下很大的功夫夫。“。“我们打造我们打造

的系统等于有两个大脑的系统等于有两个大脑。”。”

随着后期对底盘和转向随着后期对底盘和转向

系统的调校系统的调校，，车辆在过弯时车辆在过弯时

会更稳会更稳、、更安全更安全，，让张显宏让张显宏

““动手动手””的机会将越来越的机会将越来越

少少。“。“系统现在处于研发到系统现在处于研发到

6565%%的阶段的阶段，，这意味着系统这意味着系统

的主要功能已经实现的主要功能已经实现，，接下接下

来会让其他部门介入来会让其他部门介入，，共同共同

将系统打磨得更好将系统打磨得更好。”。”

L4到L2.5+，智能程度不降维

（左）坐在驾驶座的

张显宏“动口不动

手”，几乎没摸过方

向盘

（右）抱着电脑坐在

后排的禇禇鑫鑫负责监控

车辆自动驾驶状态

LL22..55++级别自动驾驶明年与消费者见面级别自动驾驶明年与消费者见面

摄影 张渊源


